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PERIODI I PERIODI IT PERIODI III PERIODI IV PERIODI I PERIODI IT PERIODI III PERIODI IV
Automaatio Master Thesis Seminar in Automation
: Téydentéviit opinnot
6 g Differentiaali- ja :
Vektorit ja matriisit 5 q :
integraalilaskenta :
. o q q - . . : 1) Valitaan 1-2 matematiikan opintojaksoa syventivien
Automaatiotekniikan yhteiset opinnot Hydrauliikan ja koneautomaation perusteet : opintojen kokonaisuuden mukaan
Téaydentiivit opinnot Ohjelmointi 2: Tekniikat :
Diskreetti matematiikka' Matriisilaskenta' Differentiaaliyhtilot' :
Sovelletun matematiikan menetelmiz’ :
Tietoverkkopohjainen automaatio Automaation turvallisuus Systeemimallit ja niiden identifiointi * Syventiivien opintojen pakolliset opintojaksot
: *) Valinnaisia opintokokonaisuudessa (esimerkkeji
i Systeemien hallinnan periaatteet * linnaisist intoiaksoista). ti tid
Automaation reaaliaikajirjestelmiit Advanced Web Development: Back End : Y P i S 2), . dydennetiin
: opintokokonaisuus 60 opintopisteeseen
Syventivit opinnot vaihtoehto 1: : . -
J - Oph s : Diplomity6
Automaation tietotekniikka :
DI-tutkinnon vapaasti valittava opintokokonaisuus :
Industrial Informatics Distributed and Intelligent Automation Systems Valinnainen tiydentivi Syventiivien opintojen pakolliset opintojaksot
L. . . *) Valinnaisia opintokokonaisuudessa (esimerkkeji
Syventiviit opinnot vaihtoehto 2: Factory Robot Manipulators: Modeling, Control and Programming Industrial Communication Systems Valinnainen tiydentivi Diolomitv valinnaisista opintojaksoista), tiydennetiiin
. . . l Oml 0 . 0 . 0
Automation and Industrial Informatics . p M opintokokonaisuus 60 opintopisteeseen
DI-tutkinnon vapaasti valittava opintokokonaisuus §
Systeemien hallinnan periaatteet Distributed Control and Optimization of Cyber-Physical Systems ;Systeemien hallinan kehittyneet menetelmiit Model Predictive Control Syventivien opintojen pakolliset opintojaksot
M P Y M M W M N pintojen p pintoj
Automaation turvallisuus * Tietoverkkopohjainen automaatio * *) Yalir{n.aisia opint.okok(-)naisutldessa (eﬁi:nerkkejii
Syventiviit opinnot vaihtoehto 3: valinnaisista opintojaksoista), tiydennetiin
Systeemien hallinta : opintokokonaisuus 60 opintopisteeseen.
: Diplomityé
DI-tutkinnon vapaasti valittava opintokokonaisuus :
Modelling and Control of Hydraulic Actuators Zero-Emission Hybrid Mobile Machinery iMechatronics and Robot Programming * Syventivien opintojen pakolliset opintojaksot
“ linnaisi intokokonai imerkkei
Automaatio tyokoneissa Drives and actuators for mobile machinery* ) Ya u{n.alsla opm .0 0 ?nalsu?dessa (eﬁlfner €Ja
valinnaisista opintojaksoista), tiydennetiin
opintokokonaisuus 60 opintopisteeseen.
. Modern Control of Actuation Systems
Syventivit opinnot vaihtoehto 4: Alykkait Diplomityé

tyokoneet

Fundamentals of Mobile Robots*

Project Work in Intelligent Heavy Machines *

DI-tutkinnon vapaasti valittava opintokokonaisuus
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